Ni C

drives motors

CILINDRI
ELETTRICI

Compatibili ISO Versione diretta
Da alesaggio 25 a 80  Versione rinviata

Spinta fino a 12000N




IECO2 5xxx

SpeCiﬁCOfionS * Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore

Modello Passo vite Tipo vite Max carico Max carico  Antirotazione Precisione Ripetibilita Gioco Forza max
dinamico * statico * di posizio- assiale spinta/tiro*
namento massimo
Motori abbinabili *
mm N N mm mm mm N
sfere

M42SH33-Txx 55,54
M42SH47-Txx 0,82 69,90 ® - Standard
M42SH60-Txx 23 81,70

O = Su richiesta

Montaggio motore rinviato Grafico forza / velocita

\ A 41
M30x 1,5 @
MI10x1,25 A

Motore M42SH60 - Tensione di alimentazione 24Vdc
I 0.30

0.25
\ passo 10
0.20 \ pitch 10

Forza spinta o tiro - Push pull force [KN]

D) 0.15, \
r | a [@E‘: A 0.10
21 /El A ~_
G 0.05 —
\ Foro per lubrificazione / % —
Lubrication hole
| 125,50 + corsa / stroke |<24,] 30 B+ corsa / stroke 0 002 004 006 008 01 012 014 016 018
Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]
22 204,50 + corsa / stroke
Montaggio motore diretto 50 100 150 200 250 300 350 400 alire*
[ [ J [ [ ] [ [ J [ J [ O
® = Standard
.20 , 125,50 + corsa / stroke 53
M10x1.25 M30x1.5 O = Su richiesta
R21
@20 N
i
—
a
? 7 il
\\ \‘
Foro perlubrificazione /
22 38 Lubrication hole A
Accessori - Guidastelo
12,00 125,00
44,70 32,50
4x 96,40 $<7I§~ 22,50
— & i E= ©6,00 % 1 &
o?® o 4xMé \@ |
q s g 4xMé s 8 ﬁ“® @ ; R
5 8 X S ® Jols
63,30 o el
- o QOG? ‘ 1 36,00 /6/'@ Py I
Masse dei cilindri 63,50 [ \_ge6.00 oo
Motor CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO Massa per mm di corsa
Massa corsa O (gr) Massa corsa O (gr) (gr/mm) ﬂ—]ﬂ'—» AxMé
M42SH33-Txx 635 mo 3,5 Guidastelo a H 1 H 4 o o
M42SH47-Txx 725 1200 3,5 g8 g 0=l g —
M42SH60-Txx 905 1380 3,5 Ly —® Qe

®6,00



|[EC040xxx

SpeCiﬁCGﬁOﬂS * Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore

Modello Passo vite Tipo vite Max carico Max carico  Antirotazione Precisione Ripetibilita Gioco Forza max
' dinamico * statico * di posizio- assiale spinta/tiro*
—— = = — namento massimo
Motori abbinabili * : - _ = — | mm N N mm mm mm N
IEC040120 12 5600 6800 - - -
M6OSH65-Txx 97 sfere
M60SH86-Txx 18

/ ® = Standard
O = Su richiesta

Montaggio motore rinviato Grafico forza / velocita

60
A 49,50 . - .
~——r——‘ J=) Motore M60SH86 - Tensione di alimentazione 60Vdc
= £ o | | 18 1
[ = 2ss0 5
®) o | { ] g 16 Enm
£ 14\ ~
, 3 12
MI2x1.25 320 (35 | S ® X 1 £ 10 \
\ LT ] © 200 15 m &« pas;o12
e 08 pitch 12

& 4 @ @ E@E]: W ° 06 N

A\ S :

[m] \ \ £
38 o o - L 26A50 @ g 04 ~—_—

& 7 ¢ ‘ @ VA K 02

v 2 | 30 B+ corsa / stroke 0 005 010 015 020 025 030 035

4 X Mé 24 30 B + corsa / stroke 4xMé 038 ‘ ' Velocita uscita / rientro stelo - Out/ in rod speed [m/sec]
053
Montaggio motore diretto 50 100 150 200 250 300 350 400 alire*
[ J [ J [ ] [ J [ ] [ [ J [ @]
@® = Standard
M12 x 1.25 @35 B+ corsa / stroke 61,50 38

O = Su richiesta

= ®20 B ] a
71,60 :] ‘L A\ i + | l

©) 200 © o | | |
Foro perlubrificazione /
060 24 30 Lubrication hole @ 34,90 A

Accessori - Guidastelo

12 41 58 12 140

4x06.40

Passo della vite B

\
@

i
T
(©]
g
I
@

[

(S

e |7
&

-

i 4 N : | :
5 129,50 r’ 5 ! @ 4xM6 s =} T [
]2 ]40 100 8 64 o038 *’*‘l’*’* 54 84 106 110 87 ]]] 69 99 38 54 84 115
| ] o | o e | L o | opt|
@ ﬁ o6 ’/«? i } ] e d
1 D~ @ =
o _dlo . — 4xB640 —~) 70 \_VLE 38
Masse dei cilindri sxue = =
Motor CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO Massa per mm di corsa .
Massa corsa O (gr) Massa corsa O (gr) (gr/mm) Axke /7S
70 2x36 38
M60SH65-Txx 2490 3160 4,6 Guidasteloa C i B b @ B Guidastelo a H T: ;o
M60SH86-Txx 2690 3360 4,6 s b 012 5640 b L e ‘ B —
L S P b ! 14 &-—&—- —
48 38
o |




IECO50xxx

SpeCiﬂCGﬁonS * Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore

Modello Passo vite Tipo vite Max carico Max carico  Antirotazione Precisione Ripetibilita Gioco Forza max
dinamico * statico * di posizio- assiale spinta/tiro*

namento massimo
Motori abbinabili *

IEC040050 5 12000 13000
MB6SHB0-Txcx ns IEC050100 10 ricircolo di 10000 13000 ° 0,02 0,01 +0,02 5000
M86SHY6-Txx 133 IEC050160 16 e 10000 13000
M86SH118-Txx 152
M86SH156-Txx 191 ® = Standard

O = Su richiesta

Montaggio motore rinviato Grafico forza / velocita

A 62 90 . - .
55 Motore M86SH156 - Tensione di alimentazione 120Vdc
_'%"L “ d 70 passos‘
! =
d r/— © —\ ] pitch 5
@ @ ! ® = 60 bl
g
g 50
M16X15 P25 P40 | _; .0 \
‘ = g 3 M \
N g 155,60 — — 2 30
. — = = > ~ passo 10
—® © = B ° \ pitch 10 passo 16
G \\\ \\\ E 20 pitch16  —
\ N\ £
e, .0 iy = ~
PN 1 =, | . 2
\ \ Foro per lubrificazione 0
Lubrication hole / 0.05 0.10 0.15 0.20 0.25 0.30 035
4 XM8 3 37 B+ corsa / stroke , | 32 | 37 B+ corsa / stroke Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]

Montaggio motore diretto 50 100 150 200 250 300 350 400 altre*
° ° ° ° ° ° ° ° o}

© 39,90 B+ corsa / stroke 75,40 ® - Siandard
M16 x 1.5 @25 4xM8 - L
b0 53 O = Surichiesta

AAY —

— /)/) P

E‘E
AAY
A
AAY
I = N
—3— < ¢ - *

\\ \\
Foro perlubrificazione /

| —

32 37 Lubrication hole A 46,50
Accessori - Guidastelo
15 49 59 15 150
Le dimensioni sono espresse in mm. 26 T 4650
= n = 26 4x08,50
e = . S
. M T g - hd
Passo della vite B 290 N { T %T‘“ o TR P By [
120 96 046,50 +4@ 64 100 125 ' | j
5 165 ‘ ‘ ‘ l 130 104 —1 85| 119 46l50 72 100 137
® | © 5 L 79 (G \
10 170 ! )i ePL_Op g6 [| =9
- a | N ] LI, ) e ] ey ‘ @
] — @ ; - g
16 176 x x®8. |
4xM8 ol | s 43850 s _LJ o6 4? ZU
Masse dei cilindri
x o X066,
Motor CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO Massa per mm di corsa e : .
Massa corsa O (gr) Massa corsa O (gr) (gr/mm) 71 b & o : Tl s P & o—
M86SH80-Txx 5080 6930 6,8 Guidastelo a C 6 | 016 o Guidastelo a H [ - ”*B
L f L @ @
M86SH96-Txx 5680 7530 6,8 T o p o o | o
®6 : ]
M86SH118-Txx 6580 8430 6,8
M86SH156-Txx 8180 10030 6,8



IECO80xxx

SpeCiﬁCGﬁOﬂS * Massimo carico applicabile al cilindro, indipendente dalla coppia del motore

Modello Passo vite Tipo vite Max carico Max carico  Antirotazione Precisione Ripetibilita Gioco Forza max

dinamico * statico * di posizio- assiale spinta/tiro*
namento massimo

Motori abbinabili *

mm N N mm mm mm N
IEC080050 5 15000 20000
M110SH99-Txx 120 1IEC080100 10 rici;;:r': di 10000 20000 ° +0,02 +0,01 +0,02 12000
M110SH150-Txx 180 IEC080200 20 13000 20000

MT10SH201-Txx 231
® = Standard

O = Surichiesta

Montaggio motore rinviato Grafico forzo / velocita

A 74 110
Motore M110SH150 - Tensione di alimentazione 120Vdc
Y — =T 1= 0
i T
< 0 ( o =5 s
& 16.0[— pitch5
i % 12,0 \/
M0x15 @32 @45 di é o0 25 d § 100 \
_ | | T 80
o ¢ — B @ © £ ol
] S il : N\ ey e
- s 40 —N pitch 20
0, © 1 | § 20 \ ‘
Foro per lubrificazione 4 4xM10 Y o s oTo oI o o 030 o5 od0 o4
Lubrication hole .| . . .. .. .. .. . .
4xM10 % . B+ corsa / stroke 072 40 16 B+ corsa / stroke Velocita uscita / rientro stelo - Out/in rod speed [m/sec]
' ' 095 ‘ ‘
Montaggio motore diretto 50 100 150 200 250 300 350 400 altre*
[} [ J ([ [} [ J [ o [ J @]
@44,90 B+ corsa / stroke 105
®75 4xM10 @ = Standard
M20x1.5 @32 - j | \ O = Su richiesta
) ) D
H g ?
e e
A\ 095 ( 72
f s N A &
\ Y * = D
Foro perlubrificazione /
40 46 Lubrication hole A 72 5 "
Accessori - Guidastelo
15 57 90 20 215
Le dimensioni sono espresse in mm. ;z 4xB1050
T K@ oo |[er ® = 7 — 6 T
4xM10
) 2x06 N (‘jr}* @ = 4xM10 %\@? hd
Passo della vite B T e I N ¢
i 130 o72 72 130 165 —'—-’:‘ | T
5 ]73 | J 180 148 J—H - 112,50 130 *@‘7*‘»7@ 72 106 130 189
10 178 L % “ = =
T i ] B & {yé
20 188 = 3 26~
4xM10 25 | 25 4x01050 72 107 o6
72
105
Masse dei cilindri . o
X 107 2xP6 72
Motor CILINDRO DIRETTO CILINDRO RIVIATO Massa per mm di corsa W RSN Y = 7
Massa corsa O (gr) Massa corsa O (gr) (gr/mm) —I—H [:l;{ { 1T s i @
° N
M110SH99-Txx 11250 13200 12,5 Guidastelo a C 1 Big — 7 Guidastelo a H T —7
MT10SH150-Txx 14650 16600 12,5 = i 29 S
66 72
M110SH201-Txx 17950 19900 12,5



ACCESSORI

FRENI ELETTROMAGNETICI

L'EB24 e I'EB34 sono dei freni elettromagnetici monodisco negativo, chiusi a pressione di molle e dotati di flangia
NEMA per un montaggio in linea, semplice e rapido. Vengono utilizzati per funzionamento a secco come freno

di sicurezza o di stazionamento.

Caratteristiche EB24 EB34 UM
Coppia di frenatura 1,5 3,0 Nm
Max coppia in uscita 5 13 Nm
Max forza assiale applicabile 5 10
Max forza radiale applicabile 5 10
Insersione 10 17 ms
Tempo intervento
Disinserzione 21 35 ms
Velocitéd massima 3000 3000 RPM
Inerzia 9 70 gcm?
Temperatura di esercizio -10 .. +90 -10 .. +90 °C
Temperatura di ambiente -10..+90 -10..+90 °C
Umidita’ di lavoro (senza condensa) max 95% max 95% %HR
Peso 750 1850 g
Alimentazione 24 24 V.
Potenza 15 24 W
Dimensioni meccaniche
EB24
32
30 . E—
N
e
18,01
f © &
91 15 DA
_ |
060 -—- ®38,1h7
j
! 5 ¢
47,14 \__4x94,50 1l 150
EB34
46,50 46,50 68,20 37,10 32
4 x® 5,50 18,01
@14
124 r——z“’ 1 | @7302H7
093 ] (
@ 14h7
_iso

10

SENSORI DI FINECORSA

Tipo

CODICE PARLANTE

IEC

Modello

Alesaggio 25
Alesaggio 40
Alesaggio 50
Alesaggio 80

025
040
050
080

Passo a vite

p=5mm
p=10 mm
p=12mm
p=16 mm
p =20 mm

Marrone
Brown

Circuito

Blue

Nero
Black

Blu N

Modello

Sensore effetto Hall H

Codice

SENH-C-M8

050

100

120

160

200
50 mm 0050
100 mm 0100
150 mm 0150
200 mm 0200
250 mm 0250
300 mm 0300
350 mm 0350
400 mm 0400

Altre corse su richiesta

11

N D1%

Unita’ di guida
“C" con bronzine CB

“H” con bronzine HB

“H"” con cuscinetti a sfera HR

Freno elettromagnetico

Uscita connettore (solo EB34) BC

Uscita cavi BF

Mxx
Accoppiamento motore

%Fﬁ

Be




TABELLA MOTORI

Codice motore

M42SH33-Tx
M42SH33-T-C M7
M42SH33-TO0512P24 M140
M42SH33-T00512105C M130

Codice motore

M42SH47-Tx
M42S5H47-T-C MM
M425H47-T100512P24C M141
M425H47-T00512L05C M131

Codice motore

M42SH60-Tx
M42SH60-T-C M112
M42SH60-TO0512P24C M142
M42SH60-T00512L05C M132

Codice motore

M60SH65-Tx
M60SH65-T-C M02
M60SH65-T00512P24C M90
M60SH65-T00512L05C M8l

M60SH65-TM1611S05C M508

Codice motore

M60SH86-Tx
M60SH86-T-C M06
M60SH86-TO0512P24C M1
M60SH86-T00512L05C M82

M60SH86-TM1611S05C M509

Codice motore

M86SH80-Tx
MB86SH80-T-C M15
M86SH80-TO0512P24C M92
M86SH80-T00512L05C M83

M86SH80-TM1611S05C M510

Corrente
di fase

1,5A
1,5A
1,5A

Corrente
di fase

1,68 A
1,68 A
1,68 A

Corrente
di fase

1,2A
1,2A
1,2A

Corrente
di fase

2,8A
2,8A
2,8A
2,8 A

Corrente
di fase

2,8A
2,8A
2,8A
2,8A

Corrente
di fase

55A
55A
55A
55A

Coppia
manten.

0,23 Nm
0,23 Nm
0,23 Nm

Coppia
manten.

0,44 Nm
0,44 Nm
0,44 Nm

Coppia
manten.

0,8 Nm
0,8 Nm
0,8 Nm

Coppia
manten.

2,1 Nm
2,1 Nm
2,1 Nm
2,1 Nm

Coppia
manten.
3,1 Nm
3,1 Nm
3,1 Nm
3,1 Nm

Coppia
manten.

4,6 Nm
4,6 Nm
4,6 Nm
4,6 Nm

Encoder

Push-pull

Line-driver

Encoder

Push-pull

Line-driver

Encoder

Push-pull

Line-driver

Encoder

Push-pull
Line-driver

Assoluto Mult.

Encoder

Push-pull
Line-driver

Assoluto Mult.

Encoder

Push-pull
Line-driver

Assoluto Mult.

12

Imp./ giro
enc.

512
512

Imp./ giro
enc.

512
512

Imp./ giro
enc.

512
512

Imp./ giro
enc.

512
512
2048

Imp./ giro
enc.

512

512
2048

Imp./ giro

Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,5A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,5A

0,21 —24Vdc,
—48Vdc|
018
£
20,15
@
z 0,12
O
009
\
£ 0,06
8 \
© 003
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,68A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,68A
04 —24Vdc
—a48Vdc
0,35
£ o3 L
o
3 0,25 -y
S 02
2
© 015
a
g o1
o
0,05
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 1,2A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 1,2A
0,64 —24Vdc
— —
__ 056
£ oss
S 04
g
S 032
© 024
a
2 0,16 ™~
o N
0,08 =
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 2,8A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A
16 —24Vdc|
14 |—48Vdc|
= 65Vdc|
£12 —
R
=3
© 08 N
08 N
a
S 04
[¢] ™~
02
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 2,8A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 2,8A
21 —24Vdc
T — I —a8Vdc
E N |—sovae
£15
El
512
e
. 09
k] ™
g 0,6
I
© o3 - ~—
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A
36 —48Vdc
3,2 65Vdc
g 28 — N —120Vdc|
= ™~
s 24
g 2
o
=16
2 1,2
a1
8os ~— ]
04 —
0 100 300 600 1000 1500

Velocita - Velocity (rpm)

M86SH96-Tx

M86SH96-T-C

M86SH96-TO0512P24C
M86SH96-TO0512L05C
M86SH96-TM1611S05C

M86SH118-Tx

M86SH118-T-C

M86SH118-TO0512P24C
M86SH118-TO0512L05C
M86SH118-TM1611505C

M86SH156-Tx

M86SH156-T-C

M86SH156-TO0512P24C
M86SH156-TO0512L05C
M86SH156-TM1611S05C

M110SH99-Tx

M110SH99-T-C
M110SH99-TO0512P24C
M110SH99-TO0512L05C

M110SH150-Tx

M110SH150-T-C
M110SH150-TO0512P24C
M110SH150-TO0512L05C

M110SH201-Tx

MT110SH201-T-C
M110SH201-TO0512P24C
M110SH201-TO0512L05C

Codice motore

M216
M217
M218
MST1

Codice motore

M18
M93
M84
M512

Codice motore

M22
M94
M85
M513

Codice motore

M32
M95
M86

Codice motore

M36
M96
M87

Codice motore

M40
M97
M88

Corrente
di fase

56A
56A
56A
56A

Corrente
di fase

6,0A
6,0A
6,0A
6,0A

Corrente
di fase

6,2A
6,2 A
6,2A
6,2A

Corrente
di fase

55A
55A
55A

Corrente
di fase

6,5A
6,5A
6,5A

Corrente
di fase

8,0A
8,0A
8,0A

Coppia
manten.

6,5 Nm
6,5 Nm
6,5 Nm
6,5 Nm

Coppia
manten.

8,7 Nm
8,7 Nm
8,7 Nm
8,7 Nm

Coppia
manten.

12,8 Nm
12,8 Nm
12,8 Nm
12,8 Nm

Coppia
manten.

11,2 Nm
11,2 Nm
11,2 Nm

Coppia
manten.

22 Nm
22 Nm
22 Nm

Coppia

manten.

30 Nm
30 Nm
30 Nm

Encoder

Push-pull
Line-driver

Assoluto Mult.

Encoder

Push-pull
Line-driver

Assoluto Mult.

Encoder

Push-pull

Line-driver

Assoluto Mult.

Encoder

Push-pull

Line-driver

Encoder

Push-pull

Line-driver

Encoder

Push-pull

Line-driver

13

Imp./ giro
enc.

512
512
2048

Imp./ giro
enc.

512
512
2048

Imp./ giro
enc.

512
512
2048

Imp./ giro
enc.

512
512

Imp./ giro
enc.

512
512

Imp./ giro
enc.

512
512

Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A

Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A

54 —48Vde
48 65Vdc
T 42 < —120Vdc
z
2 36
z 3
S ™~
=24
§ 18
8 1,2
06 ==
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 6A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 6A
7.2 ‘ 65Vdc
6,4 {—120vdc
E56
z
S 48
4
232 ™
24 ™~ .
o 16
0,8 S—
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 6,2A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 6,2A
9 ‘ 65Vdc
8,1 120Vdo,
T2
<63
S 54
g
c 45
n 3.6
@ N
g 2,7
™~
818
0.9 _— L
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 5,5A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 5,5A
7,2 ‘ 65Vdc
6.4 {—120vdc
E 56
<
g 4,8
4
F 32 ™
N
§ 24
38 1.6
0,8
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominale: 6,5A
Drive: SMD1204 - Nominal current: 6,5A
18 [—120vdg|
16
1=
z 14
o 12
g
g 10
]
8
g @ —
S 4
o T~
2
0 100 300 600 1000 1500
Velocita
Azionamento: SMD1204 - Corrente nominalgsBfity (rpm)
Drive: SMD1204 - Nominal current: 8A
20 |—120vdd]
18
€16
Z 14
S 12
=3
‘E 10
8
8
X ~
o ) T~
0 100 300 600 1000 1500
Velocita - Velocity (rpm)




CAVI A POSA MOBILE

Cavo motori serie M86SH ed M110SH

Connettore  Nr. conduttori Sezione Caratteristiche Materiale Materiale Diametro Lunghezza

MOde"O guaina isolante esterno

CONVO5FDR78C04SU100 Dritto 4+1 1,00 UL-CSA 300 PUR PP QY 7,4 4
V 80°C

CONVO5FDR78C12SU100 Dritto 4+1 1,00 UL-CSA 300 PUR PP QY 7,4 12
Vv 80°C

CONV05F2078C012SU100 Angolato 4+1 1,00 UL-CSA 300 PUR PP QY 7,4 12
V 80°C

Cavo motori serie M42SH/M57SH/M60SH

Connettore  Nr. conduttori Sezione Caratteristiche Materiale Materiale Diametro Lunghezza

MOde"O guaina isolante esterno

N mm mm m
CONVO5FDRM12C045U034 Dritto 5 0,25 UL20549 PUR PP QY 5,8 4
CONVO5FDRM12C125U034 Dritto 5 0,25 UL20549 PUR PP QY 5,8 12
CONVO5F90M12C045U034 Angolato 5 0,25 UL20549 PUR PP OY 5,8 4
CONVO05F90M12C125U034 Angolato 5 0,25 UL20549 PUR PP oY 58 12

Cavo encoder Push Pull

Connettore  Nr. conduttori Sezione Caratteristiche Materiale Materiale Diametro Lunghezza
guaina isolante esterno
Modello

CONVO5MDRM12C045U025 Dritto 5 0,25 UL20549 PUR PP QY 5,5 4
CONVO5MDRM12C125U025 Dritto 5 0,25 UL20549 PUR PP QY 5,5 12
CONVO5M90M12C04SU025 Angolato 5 0,25 UL20549 PUR PP QY 5,5 4
CONVO5M90M12C125U025 Angolato 5 0,25 UL20549 PUR PP QY 55 12

Cavo encoder Line Driver

Connettore Nr. conduttori Sezione Caratteristiche Materiale Materiale Diametro  lunghezza

Mode"o guaina isolante esterno

N mm? mm m
CONVO8FDRM12C045U025 Dritto 8 0,25 UL20549 PUR PP 9Y 6,4 4
CONVO8FDRM12C125U025 Dritto 8 0,25 UlL20549 PUR PP QY 6,4 12
CONVO08F90M12C04SU025 Angolato 8 0,25 UL20549 PUR PP QY 6,4 4
CONVO08F9P0M12C125U025 Angolato 8 0,25 UL20549 PUR PP QY 6,4 12

SPECIFICHE UM CONVO5Fxx78CxxSU100 CONVO5FxxM12CxxSU034 CONVO5MxxM12CxxSU025 CONVO8FxxM12CxxSU025

T —s °C -30..+80 25 ..+80 25 ..+80 25 . +80
Formazione sezione N x mm cé - 42x0,10 32x0,10
Raggio di curvatura mm 10x@ 10x @ 10x2 10x2
Tensione nominale \ 300 300 300 300
Tensione di prova \% 2000 2000 2000 2000
Note materiale guaina Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free
Note materiale isolante Halogen free Halogen free Halogen free Halogen free
Colore Black Black Black Black
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CONVO5Fxx78CxxSU100
Cavo motore preassemblato
7/8" 5vie femmina

CONVO5FxxM12CxxSU034
Cavo motore preassemblato
M12 5 vie femmina

CONVO5MxxM 12CxxSU025
Cavo encoder push-pull
preassemblato

M12 5 vie maschio

CONVO8FxxM12CxxSU025
Cavo encoder line-driver
preassemblato

M12 8 vie femmina

Sigla Descrizione

BK Nero
BN Marrone
BU Blu
GN Verde
GY Grigio
PK Rosa
RD Rosso
YE Giallo
WH Bianco
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Schermo non connesso alla ghiera
Shield not connected to the nut

Phase A 1 >———+>——BLACK

PhaseA- 2 )—l—\—BLUE

Ground  3>—L 1 vellowcreeN

Phase B 4

PhaseB- 5 }——————WH
M- -

Phass A- 1 )—,“\—BROWN (BN)
Phase A 2 D———F————— WHITE (WH)
Phase B- 3 >—Ll—+——BIUE(BY
Phase B 4 )—l\/l— BLACK (BK)
Ground 5 )T GREY (GY)

+24Vdc 1 )—,“\—BROWN (BN)
ChannelA 2 >———1———— WHITE (WH)
Ground 3 >—L—+—BIUE®BY

ChannelB 4 )—'\l—BLACK(BK)

ChannelZ 5 )+GW(GY)
- F

Ch.z+ 1 >——+——— WHITE(WH)
+Vin 2 >———\——BROWN (BN)
Ch.A+ 3 >—+—+———GREEN(GN)
Ch.A- 4 >——1—+———YEIOW (VL)

Ch.B+ 5 >—T—+———GREY(GY)
Ch.B- 6 >————T——PINK(PK)

Common 7 )I—BLUE(BL)
ch.z- 8 >— R (RD)

Raggio minimo di curvatura / Minimum Banding Radius

10x?/

© = Diametro esterno del cavo / External cable diometer



Attuatori lineari

e Assi lineari a vite senza fine
* Assi lineari a cinghia

e Cilindri elettrici ISO

¢ Pick and Place

Attuatori rotativi

* Tavole rotanti programmabili autoportanti
* Cambio formato
* Orientamento pezzi

Sistemi di trasporto

* Nastri di trasporto a passo variabile
* Rulliere a velocita controllata
* Motoriduttori a gioco ridotto

Sistemi di svolgimento

* Applicatori di etichette
* Svolgitori a passo costante e variabile
* Sfogliatori

AEC SRL

Via Zambon, 33/A 36051 Creazzo (V) - ltaly Tel. +39 0444 370088

info@aecmotors.eu - www.aecmotors.eu




